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Kunstliche Intelligenz als eigenstandige Rechtspersonlichkeit
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ABSTRACT

In unserem Alltag koénnen wir Roboter und Algorithmen der kiinstlichen Intelligenz nicht auler
Acht lassen. Es ist klar, dass kinstliche Intelligenz und Robotik, die autonom oder teilweise autonom
sind, unsere Lebensqualitdt verbessern. In diesem Prozess kann jedoch auch die Verletzung des
Rechtsinteresses durch kinstliche Intelligenz nicht vermieden werden. Die Autonomie der kinstlichen
Intelligenz bedeutet, dass die kinstliche Intelligenz nicht mehr unter der menschlichen Aufsicht liegt
und dass die kinstliche Intelligenz ihren Tatigkeitsbereich in den offentlichen Bereich ausdehnt.

Wer haftet, wenn kinstliche Intelligenz Rechtsgliter verletzt, die wir schitzen wollen? Daher
mochte ich in diesem Artikel die Moglichkeit diskutieren, der kunstlichen Intelligenz
Rechtspersonlichkeit zu wverleihen, beginnend mit einer Diskussion darilber, ob die Bestrafung der
kunstlichen Intelligenz notwendig ist oder nicht. Die Diskussion um die Verleihung der
Rechtspersonlichkeit an Kinstliche Intelligenz basiert vor allem auf der gesellschaftlichen und
rechtlichen Notwendigkeit, ihr Rechtspersonlichkeit zu verleihen. Im rechtlichen Sinne ist der
Personenbegriff gesellschaftlich verdnderbar und skalierbar, um bestimmte rechtliche Ziele zu
erreichen. Die Verleihung der Rechtspersonlichkeit ist ein normativer Prozess innerhalb der
Gesellschaft. Die Notwendigkeit und Rechtfertigung fir die Verleihung der Rechtspersonlichkeit an KI
kann insbesondere dann erkannt werden, wenn der kinstlichen Intelligenz keine Rechtspersonlichkeit
verliehen wird, also Rechtsméngel erkannt werden oder Rechtsverhéltnisse nicht sachgerecht geregelt
werden kdnnen.

Wenn die Rechtswissenschaft in der vierten industriellen Revolution keine angemessene Antwort
liefert, wird das Vertrauen der Gesellschaft in das Gesetz, also der Rechtsstaatlichkeit, erschiittert. Die
Tatsache, dass man keine MalRnahmen gegen die Verletzung von Gesetzen gibt, die geschiitzt werden
sollten, fuhrt zu einer Art Rechtsunsicherheit. Die Verteilung der Verantwortung aufgrund sozialer
Konflikte ist moglich, wenn kinstliche Intelligenz im rechtlichen Sinne als Person behandelt wird.
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Daher ist es notwendig zu priifen, wie man kinstliche Intelligenz als eigenstandige Subjekte von
Menschen anerkennt. Die Verbesserung eines verniinftigen Regelungssystems fir neue rechtliche
Fragen durch die Zuweisung von Rechtsqualifikationen fur kinstliche Intelligenz und Robotik ist auch
fur die Verbesserung der sozialen Akzeptanz fur die Verwendung von kinstlicher Intelligenz und
Robotik.

Key words: kinstliche Intelligenz, Robotik, Rechtspersdnlichkeit, KI Rechtspersonlichkeit, e-person
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